
Der Funktionsumfang von PointSense ermöglicht einen zügigen 
intuitiven Workflow beim Auswerten großer Punktwolken in Revit® 

und erschließt damit Bestandsarchitektur für das BIM.

Erstellen Sie Ihre 3D-Modelle direkt in Revit®-Punktwolken
PointSense forRevit® stellt zahlreiche 3D-Konstruktionshilfen zur 
Verfügung. Mit der Applikation erzeugen Sie 3D-Modelllinien und 
Konstruktionspunkte durch echten 3D-Punktfang in der Punktwolke, 
unabhängig von Revit®-Arbeitsebenen. Sie verschneiden Modelle-
benen und finden so genaue Schnittlinien und Schnittpunkte. Auch 
ausgeglichene Arbeitsebenen legen Sie direkt in den Punktwolken 
an.

Vergleichen Sie Modell und Wirklichkeit
Die Oberflächenanalyse ermöglicht den Vergleich zwischen Punkt-
wolke  und Revit®-Modell. Die Ergebnisse lassen sich als Profillinien
oder in Datenbanken exportieren. Aus den Profillinien erstellen Sie 
komplexe Geländemodelle und modellieren Bauteile in beliebiger 
Detaillierung.

Sparen Sie mit automatischen Funktionen Zeit und Geld
Mit PointSense for Revit® erstellen Sie z. B. aus Punktwolken 
automatisch, schnell und genau Wände. Die Wandtypen für 

unterschiedliche Wanddicken werden automatisch angelegt. 
Mit dem  Wand-Ausrichtungswerkzeug erzeugen Sie auf Wunsch 
durchgehende Wandfluchten und rechtwinklige Grundrisse, auch 
über mehrere Geschosse hinweg.  Die einzuhaltenden Toleranzen 
geben Sie vor. Andere Funktionen sind das automatische 
Erzeugen neuer Familientypen aus Maßen der Punktwolken oder 
das Erstellen eines Geländes aus in der Punktwolke gemessenen 
3D-Koordinaten (Toposurface).

Arbeiten Sie mit Scannerdaten direkt im Familieneditor
PointSense ermöglicht die Nutzung von 3D-Scannerdaten direkt 
im Revit®-Familieneditor. Die dreifachen Darstellungsmöglichkeiten 
der Daten als Punktwolkenbereiche, planare Scanansichten  oder 
als maßstäbliche Orthobilder machen das Anlegen objektspezifi-
scher Familien für Türen, Fenster, Stützen etc. zum Kinderspiel.

Behalten Sie die Übersicht, garantiert
Mit der photoähnlichen planaren Scanansicht der Daten finden 
Sie sich in riesigen Punktwolken einfach zurecht und erkennen 
Details besser. Das erleichtert Ihnen die Orientierung und erhöht 
die Präzision Ihrer Auswertungen.  Diese VirtuSurv Projekte stellen 
die Scandaten schnell und übersichtlich dar und machen Ihnen 
die Verwaltung und die Navigation in den Scannerdaten einfach. 

PointSense for Revit® 
Effektive Auswertung von 
3D-Laserscanner Daten in Revit ®

Sie arbeiten mit Revit®  und nutzen 3D-Laser-
scanner zur schnellen Datenerfassung? Sie 
vermissen in Revit® Funktionen zur Auswertung 
von 3D-Laserscandaten? Sie suchen nach 
einem schnellen und einfachen Workflow, der 
kein Training erfordert?

Die Lösung heißt PointSense for Revit®

 �Werkzeuge zum automatischen Angleichen 
und Ausrichten von Wänden
 � Erstellen von 3D Konstruktionshilfen direkt in der 
Punktwolke durch echten 3D-Punktfang
 � Angleichen von Revit®-Arbeitsebenen in der 
Punktwolke
 � Berechnen von Orthobildern direkt im Revit 
Projekt
 � Scandaten im Revit-Familieneditor auswerten
 � Einfache und intuitive Navigation innerhalb der 
fotoähnlichen Scanansicht

PointSense for Revit®  ist die optimale Ergänzung 
zur Arbeit mit Punktwolken in Revit® . Nutzen Sie 
angepasste Befehle zur Modellierung und Detail-
lierung von BIM-Elementen:

Gelände, Wänden, Türen, Fenster, Treppen, 
Stützen, Trägern, Säulen, Dächern und viele 
mehr. 

Revit® 3D Modell aus 3D-Scannerdaten
Eine Punktwolke im Familien Editor



Betriebssystem  � Als Betriebssystem benötigen Sie Microsoft® Windows 7, 8, 8.1 oder 10 in der 64-bit Variante.

Hardware Voraussetzungen
 � Für die Arbeit mit Punktwolken in Revit empfiehlt Autodesk einen Multi-Core Intel®  Xeon®, oder i-Series 
Prozessor der AMD® Äquivalent mit 16 GB RAM und DirectX® 11 kompatibler Grafikkarte sowie SSD 
(Solid State Drive) Festplatte mit mindestens 5 GB freiem Speicher.

Unterstützte Revit® Versionen  � Ab Revit® 2015. Sie können jeweils die Autodesk Produkte Revit® Architecture, Revit® MEP, Revit® 
Structure oder die Komplettversion Revit®  aus der Building Design Suite verwenden.

Technische Voraussetzungen

Modellierung in 3D
 � Schnelles und präzises Erzeugen von Wänden in der Punktwolke 
 � automatische Erzeugung neuer Wandtypen für unterschiedliche 
Wanddicken
 � Automatisches Ausrichten von Wänden zur Erzeugung rechtwin-
kliger Grundrisse in nutzerdefinierten Toleranzen 
 � Automatisches Verschneiden von Wandenden
 � Erstellen eines Geländes (Toposurface) aus Punktwolken-Koordi-
naten
 �Oberflächenanalyse, Vergleich zwischen Punktwolken und 
Modellen 
 � Erstellen eines Geländes oder beliebig komplexer Bauteile durch 
Ergebnisse der Oberflächenanalyse
 � Erstellen neuer Familientypen für Türen und Fenster aus Maßen 
der Punktwolke

Konstruktionshilfen in 3D
 � Erzeugen von 3D Modelllinien und Konstruktionspunkten durch 
echten 3D-Punktfang (3D Snap) in der Punktwolke, unabhängig 
der Revit® Arbeitsebene
 � Angleichen von Polygonzügen in der Punktwolke
 � Erzeugen von ausgeglichenen Arbeitsebenen mit Restriktionen 
in der Punktwolke (durch Vorgabe nur eines Punktes oder durch 
Vorgabe von beliebig vielen Punkten)
 � Erzeugen und Angleichen von Ebenen mit einem Klick
 � Automatisches Erzeugen von Ebenenumrissen
 � Erzeugen von Schnittlinien und Schnittpunkten zwischen 
beliebigen Modellebenen

Orthobilder
 � Erzeugen von Orthobildern mit optimierter Darstellung aus Punkt-
wolken direkt im Revit® Projekt
 �Optional: Farbbilder mit automatisch angepasster Punktdichte 
oder Röntgenmodus

Fotoähnliche Scanansicht
 � Darstellung von Scandaten in einer fotoähnlichen planaren 
Scanansicht (VirtuSurv)
 � Koordinatentransfer aus der planaren Ansicht in das Revit®-
Projekt
 � Angepasste Befehle zum Erstellen von BIM-Elementen direkt in 
der Scanansicht: Wände, Türen, Fenster, Stützen, Träger, Säulen 
etc.
 � Strecken- und Koordinatenabgriff
 � Einfärben der Scans nach Intensität, Abstand oder Original RGB
 � Arbeiten im Familieneditor
 � Einfügen von Punktwolkenbereichen direkt in den Familieneditor
 � Nutzen von maßstäblichen Orthobildern als Konstruktionshilfe
 � Nutzen der planaren Scanansicht, um direkt im Familieneditor 
Konstruktionshilfen zu erzeugen.
 � Speichern von Modelllinien als 2D oder 3D Revit Familie

Arbeiten mit verknüpften Dokumenten
 � Abrufen von „Gemeinsam genutzten Koordinaten“ direkt aus 
der Punktwolke

Arbeitsteilung
 � Unterstützung von Revit Projekten mit Arbeitsteilung

Automatisches Erzeugen von Wänden Automatisches Ausrichten von Wänden

Kostenlose Testversionen!
PointSense Programme können kostenlos und unverbindlich 
getestet werden. Auf der Webseite www.faro-3d-software.de 
finden Sie ein Anforderungsformular. Oder rufen Sie einfach an.

www.FARO-3D-Software.de 
Freecall: 00 800 3276 7253

 info@faro-3d-software.com

Revised: 160510 © 2016 FARO 04REF201-xxx-DE-FARO PointSense 17-0 Datenblatt

Funktionsumfang von PointSense for Revit®


